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Motivation

长时跟踪的⼀⼤难点: ⽬标的⾮连续运动（遮挡、消失） 
(1)  短时跟踪 + 全局重检测 (LTMU) 

•当⽬标消失时，短时跟踪器易将⼲扰物误判做⽬标，⽽不是启动重检测器 
(2)  每帧做全局检测 (GlobalTrack) 

•没有利⽤时序信息，易受表观变化影响

本⽅法：基于Deformable DETR，将 N 个 object query 与 
reference point 视作在全图散布的 N 个局部跟踪器。⼀个
局部跟踪器持续跟踪⽬标，跟踪失败时，启动其它局部
跟踪器。



1.每个局部跟踪器保存⼀个 target query  (表观信息) 和⼀个 reference 
point  (位置信息) 

2. target query 之间进⾏ self-attention，使 reference points 尽可能在全图铺开 

3.根据 target query 预测相对于 reference point 的 offset，再与 target query 进
⾏ deformable cross-attention
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Pipeline

128 × 128, 2 ×

640 × 480
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Temporal Context Transfer

1. reference point: 前⼀帧的跟踪结果 (cx, cy) 作为下⼀帧
被激活跟踪器的 reference point；当跟踪失败时，重置
被激活跟踪器的 reference point 

2. target query: Temporal Context Aggregation (TCA) 模块，
利⽤ cross-attention 融合历史信息

1.类似 DETR，利⽤匈⽛利算法匹配 GT 与预测结果 

2. reference point 与 GT center 之间的 L1 Norm，⿎励
同⼀个局部跟踪器持续跟踪⽬标，deformable cross-
attention 的范围合理 

3.所有结果求分类损失，匹配结果额外求回归损失

Training
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Experiments

对⽐实验 (GTELT / Stark-101 / OSTrack-384): 
• LaSOT: 67.7 / 67.1 / 71.1 
• LaSOT_ext: 45.0 / - / 50.5 
• TrackingNet: 82.5 / 82.0 / 83.9 
• FPS: 26.0 (2080Ti) / 31.7 (V100) / 58.1 (2080Ti)


